ВОПРОСЫ 

к госэкзамену в магистратуру
1. Принцип построения модуляторов и демодуляторов.
2. «П» и «Т» схемы.
3. Объект регулирования, регулятор, обратная связь.

1. Оптимальные и адаптивные системы.

2. Временные и спектральные характеристики сигнала.

3. Цифро-аналоговые и аналого-цифровые преобразователи.

1. Звенья САУ, передаточные функции и частотные характеристики.
2. Оценка помехоустойчивости непрерывных сигналов различными видами модуляции: критерии временной передачи дискретных кодовых сигналов.
3. Способы представления чисел. Команды сложения и вычитания.
1. Структурные схемы. Преобразование структурных схем.
2. Магнитные величины и основные законы магнитных цепей.

3. Электронные ключи.

1. Виды коррекции импульсных систем.
2. Устройство и принцип действия асинхронных двигателей.

3. Принцип и построение систем телемеханики с различными методами разделения каналов. Адаптивные телеизмерительные системы.

1. Анализ устойчивости нелинейных систем (метод Ляпунова).

2. Принцип действия и режимы работы однофазных трансформаторов.

3. Обработка информации в микропроцессоре.

1. Способы управления электроприводом постоянного тока, механические и регулировочные характеристики.

2. Программа реализации алгоритмов контроля и регулирования.

3. Объект регулирования, регулятор, обратная связь.

1. Оптимальные и адаптивные системы.

2. Программная реализация алгоритмов контроля и регулирование.

3. Тиристорные схемы управления двигателями.

1. Основные этапы проектирования сложных систем.

2. Логические интегральные схемы, триггеры, генераторы.

3. Программируемые интерфейсы.

1. Способы представления моделей на языке GPSS.

2. Дифференциальные уравнения звеньев и систем.

3. Конструктивные особенности, статические и динамические характеристики реле.

1. Моделирование многоканальных устройств.

2. Способы коррекции нелинейных систем.

3. Ввод информации от датчиков и управляющих сигналов.

1. Особенности динамики САУ с адаптацией к сигналам внешних воздействий.

2. Алгоритмизация и моделирование гибких производственных систем механообработки и штамповки.

3. Принцип действия генераторных датчиков.

1. Методы анализа чувствительности и разрешающей способности датчиков.

2. Моделирование различных законов распределения случайных величин.

3. Анализ импульсных систем по частотным характеристикам.

1. Системы стабилизации и следящие системы.

2. Общие сведения о системе моделирования GPSS.

3. Устройство и принцип действия асинхронных двигателей.

1. Схемное и микропроцессорное управление.

2. Оптимальные по быстродействию САУ, уравнение динамики.

3. Моделирование систем с обратной связью.

